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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

B.01- ROBOTY ROZBIORKOWE

(Kod CPV 45111100-9)

Zadanie: Przebudowa Oddziatu Ortopedii w Budynku G téwnym
Szpitala Powiatowego w Wotominie

Adres: Wotomin ul. Gdy nska 1/3

Warszawa, kwiecie n 2009 r.
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1.0. Wstep
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robo6t rozbiérkowych, realizowanych w ramach przebudowy Oddziatu
Ortopedii w Budynku Gtéwnym Szpitala Powiatowego w Wotominie.

1.2. Zakres robét obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t rozbiérkowych,
zwigzanych z realizacjg inwestycji jak w 1.1. wg dokumentacji projektowe;j.

1.3. Okre slenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w SST B.00. ,Wymagania ogdine”.

1.4. Ogoélne wymagania dotycz ace robo6t

OgbIlne wymagania dotyczace rob6t podano w SST B.00. ,Wymagania ogolne”.

2.0. Materialy
2.1. Ogodlne wymagania dotycz gce materiatow

Ogdblne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST B.00.
~Wymagania ogolne”.

2.2 Rusztowania

Rusztowania robocze przestawne przy rozbiérce moga by¢ wykonane z drewna lub rur stalowych
w postaci rusztowan koztowych, wysokosci od 1,0 do 1,5m, skladajacych sie z lezni z bali (np.
12,5 x 12,5cm), nég z krawedziakéw, (np. 7,6 x 7,6cm), stezen (np. 3,2 x 12,5cm) i pomostu z
desek,
Rusztowanie nalezy wykona¢ z materiatdw odpowiadajacych nastepujacym normom:
- drewno i tarcica wg PN-D-95017 [1], PN-D-96002 [3] lub innej zaakceptowanej przez Inzyniera,
- gwozdzie wg BN-87/5028-12 [8],
- rury stalowe wg PN-H-74219 [4], PN-H-74220 [5] lub innej zaakceptowanej przez Inzyniera,
- katowniki wg PN-H-93401 [6], PN-H-93402 [7] lub innej zaakceptowanej przez Inzyniera.

3.0. Sprzet
3.1. Ogolne wymagania dotycz gce sprz etu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST B.00. Wymagania ogolne.
3.2. Sprzet do rozbiérki

Do wykonania rob6t zwigzanych z rozbiorkg elementéw moze byé wykorzystany sprzet podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
- elektronarzedzia (mioto-wiertarki udarowe, szlifierki kgtowe),
- mioty pneumatyczne,
- pity mechaniczne.
4.0. Transport
4.1. Ogoélne wymagania dotycz gce transportu
Ogdblne wymagania dotyczace transportu podano w SST B.00 ,Wymagania ogolne”.
4.2 Transport materiatow z rozbiorki

Materiaty mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu dopuszczonym do ruchu
publicznego.

5.0. Wykonanie robot
5.1 Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST B.00. ,Wymagania ogélne”.
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5.2. Wykonanie robot rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementédw obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt. 1.3, zgodnie z dokumentacjq projektowa, SST lub wskazanych przez
Inzyniera. Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i
rozbiorkowej, Inzynier moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktorej
zostanie okreslony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywac¢ mechanicznie lub recznie w sposob okreslony w SST lub
przez Inzyniera.

W przypadku robét rozbiérkowych nalezy dokonac:

- ustawienia przenosnych rusztowan,

- rozbicia elementdéw, ktérych nie przewiduje sie odzyskaé, w sposéb reczny lub mechaniczny z
ew. przecieciem pretéw zbrojeniowych i ich odgieciem,

- demontazu prefabrykowanych elementéw, wzglednie ostroznego rozebrania konstrukcji
kamiennych, ceglanych, klinkierowych itp. przy zatozeniu ponownego ich wykorzystania,

- oczyszczenia rozebranych elementéw, przewidzianych do powtérnego uzycia (z zaprawy,
kawatkow betonu, izolaciji itp.) i ich posortowania.

Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez
powodowania zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg sie wiasnoscig
Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce okreslone w SST lub wskazane przez
Inzyniera.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z SST stajg sie wlasnoscig Wykonawcy, powinny byé
natychmiast usuniete z terenu budowy.

6.0. Kontrola jako $ci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jako $ci robot
Ogoblne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST B.00. ,Wymagania ogolne”.
6.2. Kontrola jako $ci robét rozbiérkowych

Kontrola jakosci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbiérkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do powtdrnego wykorzystania.

7.0. Obmiar robé6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST B.00. ,Wymagania ogélne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa rob4t zwigzanych z rozbiérkg elementow jest:
- dla elementow betonowych, kamiennych, ceglanych — m® (metr szescienny),
- dla elementéw prefabrykowanych: betonowych, zelbetowych — m (metr).

8.0. Odbiér rob6t

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST B.00 ,Wymagania ogolne”.

9.0. Podstawa ptfatno $ci

9.1. Ogdlne ustalenia dotycz ace podstawy ptatno $ci- podano w SST B.00. ,Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

- ew. ustawienie rusztowan i ich pézniejsze rozebranie,

- rozkucie i wyburzenie elementéw konstrukcyjnych, murowych itp.

- przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej uzycia,
- zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki do utylizaciji,

- uporzadkowanie terenu rozbiorki.

10.0. Przepisy zwi gzane

PowbNPE

PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste
PN-D-96000 Tarcica iglasta ogoélnego przeznaczenia
PN-D-96002 Tarcica iglasta ogélnego przeznaczenia

PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowana na goraco ogolnego



© N

PN-H-74220

PN-H-93401
PN-H-93402
BN-87/5028-12
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stosowania

Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno
0golnego przeznaczenia

Stal walcowana. Katownik réwnoramienne

Katowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane na goraco
Gwozdzie budowlane. Gwozdzie z trzpieniem gtadkim,
okragtym i kwadratowym



